
Temat: STABILIZATOR IMPULSOWY.  
 

1. Schemat blokowy układu 
 

     → Stabilizator impulsowy - schemat funkcjonalny 
 
2. Stabilizator impulsowy - układ, w którym elementami wykonawczymi s� reak- 
    tancje i układy kluczuj�ce (przeł�czaj�ce). 
 

    Elementy budowy stabilizatora: 
 

     - �ródło napi�cia odniesienia 
     - układ dzielnikuj�cy napi�cie wyj�ciowe 
     - układ o charakterystyce przeka�nikowej (np. dyskryminator napi�cia) z bardzo  
       w�sk� p�tl� histerezy 
     - układ kluczuj�cy (przeł�czaj�cy)  
     - cewka L 
     - dioda D 
 
3. Zasada działania stabilizatora 
 

     → Stabilizator impulsowy - charakterystyka statyczna dyskryminatora napi�cia, przebieg wyj�ciowy dyskry- 
          minatora napi�cia, przebieg pr�du w cewce 
 

    - zadaniem stabilizatora jest ustalenie warto�ci pr�du płyn�cego przez cewk� L  
      w w�skim zakresie zawartym mi�dzy ILmin  oraz  ILmax, wokół warto�ci �redniej Iwy   
      takiej, aby na rezystancji obci��enia Ro  powstał spadek napi�cia odpowiadaj�- 
      cy warto�ci napi�cia Uwy 
 

    - Uo  - napi�cie odniesienia (okre�la �rodek p�tli histerezy dyskryminatora napi�cia) 
 

     - w chwili pocz�tkowej napi�cie Uk  na wyj�ciu dyskryminatora ma warto�� Umax    
       zał�czaj�c� klucz K (dioda D jest wówczas spolaryzowana w kierunku zaporowym) 
 

    - ró�nica napi�� mi�dzy zaciskami cewki wynosi: Uwe - Uwy   
 

    - warto�� pr�du płyn�cego przez cewk� zwi�ksza si� zgodnie z równaniem: 
       IL = ILmin + [  (Uwe - Uwy)  /  L  ]  ••••  t  , powoduj�c narastanie napi�cia wyj�ciowego Uwy ,  
       a� do chwili t1 , gdy napi�cie Up na wyj�ciu układu dzielnikuj�cego osi�gnie war- 
       to�� UH2  (UH2 =p •••• Uwy ; p - współczynnik dzielnikowania napi�cia wyj�ciowego), co spowoduje  
      spadek napi�cia Uk  do warto�ci Umin  i rozwarcie klucza K 
 

     - pr�d płynie teraz przez diod� (spolaryzowan� w kierunku przewodzenia) i przez cewk�  
       (zgodnie z I prawem komutacji) 
 

    - napi�cie na cewce wynosi: UF + Uwy  (UF - napi�cie przewodzenia diody) 
 

    - warto�� pr�du płyn�cego przez cewk� maleje zgodnie z równaniem: 
      IL = ILmax - [  (Uwe + UF)  /  L  ]  ••••  t  , powoduj�c zmniejszanie napi�cia wyj�ciowego Uwy ,  
      a� do chwili t2 , gdy napi�cie Up osi�gnie warto�� UH1  (UH1 =p •••• Uwy), co spowoduje  
     skok napi�cia Uk  do warto�ci Umax  i zwarcie klucza K  ( → cykl si� powtarza) 
 

    - indukcyjno�� oraz warto�ci napi�� UH1 i UH2 dobiera si� tak, aby cz�stotliwo��  
      cyklu f = 1/(tz + tr) wynosiła 20÷÷÷÷200 kHz (typowo 40÷÷÷÷500 kHz) 
 

    - układy tego typu (gdzie napi�cie stałe jest zamieniane w ci�g impulsów przetwarzanych, a  
        nast�pnie poddawanych filtracji) s� stosowane w zasilaczach du�ej mocy, cha- 
      rakteryzuj� si� du�� sprawno�ci� (do 90%) 


